TermX

Mikroterminal TermX.

1.0pis ogolny.

Mikroterminal TermX jest znakowym terminalem szeregowym, przeznaczonym do wspdlpracy z jednoosiowymi
sterownikami silnikow krokowych E223 i E224. Rolg monitora petni typowy wyswietlacz alfanumeryczny LCD
1x16 lub 2x16 o pojemnosci pamigci 80 znakow, a klawiatury matryca 20 klawiszy.

Port RS232 pracuje w trybie, 19200, 8,n,1, protokét Xon-Xoff. Mikroterminal posiada bufor 76 znakow.

2. Zasilanie terminala.
TermX zasilany jest przez gniazdo DBOM i przewdd taczacy ze sterownika E223 lub E224. Nie posiada
wylacznika zasilania .

3. Funkcje terminala TERMX.

*  Wysylanie rozkazu bez edycji parametru do sterownika E223 i E224.

Zadanie resetu sterownika. Klawisz ,,wyslij reset” w trybie rozkazow.

Ustawienie kierunku ruchu silnika ,,do przodu”. Klawisz ,,kierunek przéd” w trybie rozkazow.
Ustawienie kierunku ruchu silnika ,,do tylu”. Klawisz ,,kierunek ty}” w trybie rozkazow.

Whisanie parametréw do pamigci nieulotnej sterownika. Klawisz ,,do pamieci” w trybie rozkazow.
Zostaja zapamigtane ostatnio wprowadzone wartoéci parametrow dtugosci, predkosci i czasu
przekaznika.

Zapytanie o typ sterownika. Klawisz ,,info” w trybie rozkazow.
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Ustawienie algorytmu przetaczania faz ‘1/4’. (Funkcja ukryta). Klawisz ,,6” w trybie rozkazow.
Ustawienie algorytmu przetaczania faz ‘2/4°. (Funkcja ukryta). Klawisz ,,7” w trybie rozkazow.
Ustawienie algorytmu przetaczania faz ‘3/8’. (Funkcja ukryta). Klawisz ,,8” w trybie rozkazow.
Wykonanie ruchu o ustawionej dtugosci do przodu. Klawisz ,,skok do przodu” w trybie rozkazow.
Wykonanie ruchu o ustawionej dtugosci do tytu. Klawisz ,,skok do tylu” w trybie rozkazow.
Wiaczenie ruchu do przodu. Klawisz ,,opis gorny” a nastepnie ,,skok do przodu” w trybie rozkazow.
Wiaczenie ruchu do tylu. Klawisz ,,opis gérny” a nastgpnie ,,skok tylu” w trybie rozkazow.
Zatrzymanie ruchu. Klawisz ,,stop” w trybie rozkazow.

Wylaczenie pradu w fazach silnika krokowego. Klawisz ,,opis gorny” a nastgpnie ,,luz” w trybie
rozkazow.
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. Wysylame rozkazu z edycja parametru do sterownika E223 i E224.

Ustawienie dtugosci odcinka. Klawisz ,,dlugosé odcinka” w trybie rozkazow, a nastgpnie warto$é
parametru zakonczona klawiszem ,,akceptuj parametr”. Wystana do sterownika dlugo$¢ odcinka jest
przeskalowana to znaczy pomnozona przez zapamigtany wspotczynnik skali a nast¢pnie podzielona
przez 32. Przeskalowana warto$¢ parametru nie powinna by¢ wigksza niz 65535. W przeciwnym
wypadku zostanie wystana warto§¢ modulo 65536.

v’ Ustawienie predkosci ruchu (czestotliwosci taktowania silnika krokowego). Klawisz ,,predkos§é”
trybie rozkazow, a nastgpnie warto$¢ parametru zakonczona klawiszem ,,akceptuj parametr”.
Czgstotliwos$¢ taktowania silnika jest rowna 9216 000/(64*parametr).

v Ustawienie czasu wlaczenia przekaznika. Klawisz ,,czas wyj$cia” w trybie rozkazow, a nastepnie
warto$¢ parametru zakonczona klawiszem ,,akceptuj parametr”. Czas dzialania przekaznika w
sekundach rowny jest parametr/2.

v Ustawienie skali dtugosci . (Funkcja ukryta). Klawisz ,,opis gorny” a nastepnie ,, WySlij reset” w
trybie rozkazow, a nastgpnie warto§¢ parametru zakonczona klawiszem ,,akceptuj parametr”.
Wspdtczynnik skali powinien by¢ rowny ilosci krokow silnika potrzebnych do wykonania drogi 1 mm
pomnozonej przez 32. Warto$¢ wspotczynnika skali jest zapamigtywana w pamigci nieulotnej
terminala.

v

¢ Odbidr komunikatu ze sterownika E223 i E224.

v Potwierdzenie przyjecia rozkazu znak ‘+’.

v’ Zakoficzenie odmierzania odcinka znak’K’

v' Nazwa i wersja sterownika.

¢ Wyswietlenie typu i wersji terminala oraz ustawionej skali dlugosci (heksadecymalnie) — nastgpuje po
wlaczeniu terminala.

e Funkcje sterowanie wyswietlaczem alfanumerycznym.
v’ Przesuniecie kursora do potozenia wyj$ciowego bez kasowania zawarto$ci. Klawisz ,,|<<okno”.
v’ Przesuniecie ,,okna” wy$wietlacza o 4 pozycje w prawo. Klawisz ,,0kno>>”.
v' Kasowanie wy$wietlacza z jednoczesnym ustawieniem kursora na pozycji wyjsciowej. Klawisz ,,czy$¢
ekran”.

¢ Funkgcje sterowania klawiatura.
v' Wybbr znaczenia klawisza zgodnego z opisem gornym. Klawisz ,,opis gérny”.

4. Tryby pracy terminala TermX.

Terminal pracuje w dwoch trybach:
*  Rozkazow.
e Edycji parametru.

Tryb rozkazow jest podstawowym trybem pracy, w ktorym klawisze interpretowane sa jako rozkazy wysytane
do sterownika. Wszystkie klawisze sa aktywne. Po naci$nigciu klawisza rozkazu z parametrem nast¢puje
przejscie do trybu edycji parametru. Tryb ten jest sygnalizowany znakiem ‘[ na wyswietlaczu. W trybie tym
klawisze numeryczne interpretowane sa jako dziesigtne cyfry parametru. Oprocz klawiszy numerycznych
aktywne sa klawisze sterowania wys$wietlaczem, oraz klawisz ,,Popraw parametr”. Nacisnigcie tego klawisza
powoduje rozpoczgcie wprowadzania parametru od poczatku. Po zaakceptowaniu parametru klawiszem
»Akceptuj parametr” terminal przechodzi do trybu rozkazow, a na wyswietlaczu pojawia si¢ znak ‘]’.
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